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1 引言 

1.1 知识产权保护申明 
PAS07xx 系列控制器已经申请如下国家专利： 

• 控制器方案和方法已申请发明专利保护。 

• 控制器电路已申请实用新型专利保护。 

• 控制器外观已申请外观专利保护。 

PAS07xx 系列控制器内嵌固件代码，任何试图破坏固件代码保护功能的行为均可视为违反了

知识产权保护法案和条例。如果这种行为导致在未经CQPUSI 授权的情况下，获取软件或其他受

知识产权保护的成果，CQPUSI 有权依据该法案提起诉讼制止这种行为。 

1.2 免责声明 
本使用手册中所述的器件使用信息及其他内容仅为您提供便利，它们可能在未来版本中被

更新。确保应用符合技术规范，是您自身应负的责任。CQPUSI 对这些信息不作任何形式的声明

或担保，包括但不限于使用情况、质量、性能、适销性或特定用途的适用性的声明或担保。CQPUSI

对因这些信息及使用这些信息而引起的后果不承担任何责任。如果将 CQPUSI器件用于生命维持

和/或生命安全应用，一切风险由买方自负。买方同意在由此引发任何一切伤害、索赔、诉讼或

费用时，会维护和保障 CQPUSI 免于承担法律责任和赔偿。 
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2 概述 

2.1 主要特性 
PAS07xx 是一种管路微流体压力传感器，可通过 CAN/RS485 联网控制，或者通过模拟量接口

输出压力值。该系列传感器采用特殊的液路设计, 具有最小的液体滞留量, 同时具备较高的压力

敏感度,内部集成了专用滤波器, 能对压力值的偏移, 温漂, 和非线性进行滤波补偿, 适用于各

类分析仪器及实验室设备的管路压力监测。 

2.2 功能特点 
 5~12V 单电压供电 

 +/-2%Fspan 量测精度 

 +/-0.03%FS 全量程温漂 

 2ms 响应时间 

 -10~+70°C宽介质温度范围 

 

2.3 产品选型与订购信息 
订购 PAS07xx 时请按以下格式提供具体的型号，以便我们准确及时的为您提供产品： 

 

PAS 07 0 0   
         

量程范围：0=20kPa, 1=40kpa, 2=100kpa; 
         
         

接口类型：0: Analog, 1=RS485；2=CAN 
         
         

固件版本 
         
         

压力传感器 
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3 接口说明 

3.1 接线端口位置 

 
图 3-1 

3.2 模拟量型号接口说明 
引脚 1 2 3 

定义 VCC GND AN 

信号说明如下： 

VCC：直流电源正极，5~12V(请确保电源电压波动不超过 5%)； 

GND：直流电源地； 

AN：模拟电压输出； 

 

3.3 RS485 型号接口说明 
引脚 1 2 3 4 

定义 VCC GND 485_A 485_B 

信号说明如下： 

VCC：直流电源正极，5~12V； 

GND：直流电源地； 

485_A: RS485 A 信号; 

485_B: RS485 B 信号; 

 

3.4 CAN 型号接口说明 
引脚 1 2 3 4 

定义 VCC GND CAN_H CAN_L 

信号说明如下： 

VCC：直流电源正极，5~12V； 

GND：直流电源地； 

CAN_H: CANH 信号; 

CAN_L: CANL 信号; 
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3.5 流路输入输出口 

PAS07xx 有两个接口分别连接管路的输入和输出, 如下图所示。为了最小化液体滞留, 

减少空腔和气泡对液路的影响, 同时能灵敏的检测压力变化, 两个接口的内部流路采用

正交设计。 

 

图 3-2 

3.6 流路介质 

PAS07xx 的流路可以使用空气, 水, 弱碱性(PH≦8), 弱酸性(PH≧6)等液体; 不可使

用亚硫酸, 硫化氢等气体或有机溶剂,以及强酸碱溶液。 

 

4 输出特性 

4.1 模拟量型号输出特性 

在 5~12V +/-5%正常供电情况下, PAS07xx 的模拟量输出特性如下图所示。 

 

图 4-1 

在一个标准大气压下, 当两个流路输入口与大气联通时, 模拟量电压输出值为 2.5V。当管

路中的压力低于大气压时(负压), 输出电压向下线性偏移; 当管路中的压力高于大气压时(正

压), 输出电压向上线性偏移。 

注意:无论是正压或者负压, 均不能超过量测的 1.5 倍, 否则会导致传感器损坏。 
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5 命令集 
略。 

 

6 技术规格 

参数 条件 最小值 典型值 最大值 单位 

输入电压 常温 25℃ 5 5 12 V 

工作温度 12V 输入电压 -20  60 ℃ 

信号接口最大电流 灌电流/拉电流 0  20 mA 

过载压力 常温 25℃ 1.5x   FS 

检测精度 常温 25℃  +/-2  %FS 

零点温漂 常温 25℃  +/-0.03  %FS/℃ 

输出电压 12V 输入电压 0.5  4.5 V 

 

7 安装尺寸图 

 

 

 


